LA25
Datenblatt

LI M( ® .
LINAK.DE/TECHLINE

LINAK.AT/TECHLINE WE IMPROVE YOUR LIFE




2 |LA25

Inhalt
AllgemMEINE INTOMMIATIONEN ...ttt 3
SICNEINEITSNINWEISE ..ottt s s bbbt bbb s s 3
IMLEIKIMNIAIE oottt 5
AllGEMEINE OPLIONEN ..t a st a s sans 5
VEIWENTUNG ettt st a e e a s bbbt s s s s st sassaesaseas 5
BESTEIIDEISPIE] .ottt bbbt bbb a e 6
TECNNISCNE DTN oottt sttt 9
ElOXIErtes SPEZIAIgENAUSE ...ttt s 10
VI STATKEET AKTUGTON oottt s bbb nen 10
Geschwindigkeits- Und STromMAiagramiMIE ... et aees N
Geschwindigkeits- und StromMAdiagramiME ... 12
STFOMIGIENZEN et bbb s s bbb s bbb s bt n s bbbt s s s s benee 13
SErOMIADSCRAITUNG sttt bbbt 13
HUD- UNA EINDQUEOIEIANZEN ...ttt ettt ss s st 14
BTN DAUIMIAIBE ottt 15
VOrdere AUTNANIMIEN ...ttt sttt st 19
HINTEIE AUTNANMIEN oottt sttt 22
AUSHIChTUNG HINTEIe AUTNANMIE ..ttt snns 25
MONTAGE AEE KB ettt bbb bbb 26
IGQIDR .ottt RS e et 27
Abmessungen des Strom- unNd SIgNAalKabels ... 27
Artikelnummern fur 8-polige ANSChIUSSKADEL ... 27
Artikelnummern fur 12-polige ANSChIUSSKADEL ... 28
Abmessungen des Strom- und SIgNalKabEIS ... 29
Abmessungen des Strom- unNd SIgNalKabeIlS ... 30
Abmessungen des Strom- unNd SIgNAIKADEIS ... 3]
EleKErISCNE INSTAIIATION ottt bttt 32
UmMWEILRIUTUNGEN = KIIMNG oottt ses s 33
Umweltprdfungen - MECRNANISCIN ...t 35
UMWeEILPrUfuNgen = EIEKEIISCN ..ttt 36
NICHTKONTOIMNE NOIMNEN ...ttt sttt bbb 37

O A KT ettt et et et et et et ettt et e et e e e e eaeeeeseeseeseseseseseseseseseeeseeeeaee et ee et et ettt et e et et ae et et ae e eaeeseene 38



LA25]| 3

Allgemeine Informationen

Extrem leistungsstarker Linearantrieb, der in den meisten Umgebungen zuverlassige Bewegungen
erzeugt. Kann mit LINAK® Integrierter Steuerung (IC) geliefert werden und ist ideal fur schwierige
Umgebungen im Freien.

Anspruchsvolle Anwendungen erfordern ebenso anspruchsvolle Antriebslésungen. Der Antrieb LA25
wurde speziell fur Anwendungen in Umgebungen entwickelt, in denen Temperatur-, Feuchtigkeits-
oder Staubprobleme auftreten und in denen eine groRe Hubkapazitat und Haltekraft erforderlich ist.

Sicherheitshinweise

Bitte lesen Sie diese Sicherheitsinformationen sorgfaltig durch.

Achten Sie auf die folgenden drei Symbole in diesem Dokument:

Warnung!
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Unfallen mit schweren Verletzungen fuhren.

{ Empfehlungen

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu einer Beschadigung oder Zerstérung des
Antriebs fuhren.

fi\ Zusatzliche Informationen

Verwendungstipps oder zusatzliche Informationen, die im Zusammenhang mit der Verwendung
des Antriebs wichtig sind.

Stellen Sie aulBerdem sicher, dass alle Mitarbeiter, die den Aktuator anschlieen, montieren oder
benutzen sollen, im Besitz der notwendigen Informationen sind und Zugang zu diesem Dokument
haben.

Personen, die nicht Uber die erforderliche Erfahrung oder Kenntnis des Produkts/der Produkte ver-
fugen, durfen das Produkt/die Produkte nicht verwenden. AuBerdem durfen Personen mit einge-
schrankten korperlichen oder geistigen Fahigkeiten das Produkt/die Produkte nicht benutzen, es sei
denn, sie stehen unter Aufsicht oder wurden von einer Person, die fUr die Sicherheit dieser Personen
verantwortlich ist, grandlich in die Benutzung des Gerats eingewiesen.

AuBerdem mussen Kinder beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Produkt
spielen.

Bevor Sie mit der Montage/Demontage beginnen, stellen Sie sicher, dass die folgenden Punkte
beachtet werden:

m Der Antrieb ist nicht in Betrieb.
m Der Antrieb ist frei von Lasten, die sich bei diesen Arbeiten |6sen kdnnten.

Bevor Sie den Aktuator in Betrieb nehmen, Uberpriifen Sie Folgendes:

Der Aktuator ist korrekt montiert, wie in der entsprechenden Montageanleitung angegeben.
Das Gerat kann Uber den gesamten Arbeitsbereich des Aktuators frei bewegt werden.
Der Antrieb wird an ein Stromnetz/einen Transformator mit der richtigen Spannung angeschlos-
sen, das/der fUr den jeweiligen Antrieb dimensioniert und angepasst ist.

m Stellen Sie sicher, dass die angelegte Spannung mit der auf dem Etikett des Antriebs angegebe-
nen Spannung Ubereinstimmt.
Stellen Sie sicher, dass die Montagebolzen dem Verschleil3 standhalten.
Achten Sie darauf, dass die Montagebolzen sicher befestigt sind.
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Bitte beachten Sie wiahrend des Betriebs folgende Hinweise:

m Horen Sie auf ungewdhnliche Gerausche und achten Sie auf ungleichmafigen Lauf. Halten Sie den
Antrieb sofort an, wenn Sie etwas Ungewohnliches beobachten.
Der Antrieb darf nicht seitlich belastet werden.
Verwenden Sie den Antrieb nur innerhalb der angegebenen Arbeitsgrenzen.
Treten Sie nicht auf oder gegen den Antrieb.

Wenn das Gerat nicht in Gebrauch ist:

m Schalten Sie die Netzversorgung aus, um eine unbeabsichtigte Bedienung zu verhindern.
m PrUfen Sie regelmaRig auf auBergewdhnlichen Verschleif3.

Klassifizierung

Das Gerat ist nicht fur die Verwendung in Gegenwart eines entflammlbaren Anasthesiegemisches mit
Luft oder mit Sauerstoff oder Distickstoffoxid geeignet.

Warnungen

Der Antrieb darf nicht seitlich belastet werden.
Achten Sie bei der Montage des Aktuators in der Anwendung darauf, dass die Bolzen der Bean-
spruchung standhalten und sicher befestigt sind.

. Werden UnregelmaRBigkeiten festgestellt, muss der Antrieb ausgetauscht werden.

{ Empfehlungen

Das Antriebsgehause darf nicht belastet werden.
Verhindern Sie Sto3e, Schlage oder andere Belastungen des Gehauses.
Stellen Sie sicher, dass die Kabelabdeckung korrekt montiert ist. Verwenden Sie ein Drehmoment
von 3,5 Nm.

m Stellen Sie sicher, dass die Einschaltdauer und die Einsatztemperaturen fur LA25 Antriebe einge-
halten werden.

m Stellen Sie sicher, dass das Kabel nicht gequetscht, gezogen oder anderweitig belastet werden
kann.

m  Aulerdem sollte sichergestellt werden, dass der Aktuator in der ,normalen” Position vollstandig
eingefahren ist. Der Grund dafur ist, dass im Inneren des Antriebs ein Vakuum entsteht, wenn er
ausgefahren ist, was mit der Zeit dazu fuhren kann, dass Wasser in den Antrieb eindringt.
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Merkmale

Schutzart: IP66 flUr den Einsatz im Freien (dynamisch). DarUber hinaus kann der Antrieb mit einem
Hochdruckreiniger gereinigt werden (IP69K statisch)

Robustes Aluminiumgehause fur raue Bedingungen

Mechanischer Endstopp

Gefuhrte Spindelmutter

Statischer Sicherheitsfaktor: 2.0

Gerauschpegel: Max. 58,5 dB(A) bei Nennspannung und ohne Last, gemaR EN ISO 3743-1

Allgemeine Optionen

12/24 Vv DC Burstenmotor

Last von 600 N bis 2.500 N

Max. Geschwindigkeit 2,5 bis 25 mm/s je nach Last und Spindelsteigung
Hublange von 20 mm bis 600 mm (Nullpunkt: 100 bis 600 mm)

Hintere oder vordere Aufnahme aus Stahl oder Edelstahl

Farbe: Dunkelolivgrau oder Schwarz

Sicherheitsmutter auf Druck oder Zug (2.500 N Version: nur Sicherheitsmutter auf Druck;
600 N Version: keine Sicherheitsmutter)

Austauschbare Kabel in verschiedenen Langen

Analoge und digitale RUuckmeldung fur prazise Positionierung
Endstoppsignale

Integriertes Initialisierungsprinzip fur Nullpunkt oder Endstopp
Halleffekt-Sensor zur prazisen Positionierung

Spezielles eloxiertes Gehause fur extreme Umgebungen

CCC Ex, IECEX/ATEX zertifiziert fUr Zone 21

IC-Optionen (Anschlussdiagramme und I/O-Spezifikationen finden Sie in den Montageanleitungen
fUr die jeweilige Schnittstelle auf der TECHLINE-Welbseite) einschlief3lich:
- 1/0

- 10-Link

- LIN-Bus

- CAN-Bus J1939

- CANopen

- Modbus RTU

- Modbus TCP/IP

- Ethernet/IP

- Profinet

PC-Konfigurationstool (Actuator Connect™ und BusLink)

Verwendung

Die Einschaltdauer betragt max. 20% (4 min. Fahrt und 16 min. Pause)

Die Einschaltdauer und die volle Leistung gelten fuUr den Betrieb bei einer Umgebungstemperatur
von +5 °C bis +40 °C

Betriebsumgebungstemperatur: -40 °C bis +85 °C (fur IECEx/ATEX: T135 -25 °C bis +65 °C;

T125 -25 °C bis +55 °C)

Lagertemperatur: -55 °C bis +105 °C

fi\ Weitere Informationen zu den Schnittstellen finden Sie in der jeweiligen Montageanleitung auf

LINAK.de.
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Bestellbeispiel

Aktuatortyp
Spindeltyp

Hubldnge
Sicherheit

Rickmeldung

Plattform

Motortyp

Endstopp

Schutzart

Farbe

25 030 XXX O0O0OKOAOA=313JS10000 XXX

25 = |LA25

030 =3mm

060 = 6mm

090 = 9mMm

120 = 12mm

200 =20 mm
XXX = mm

00= Keine

OA= Sicherheitsmutter
00= Ohne

OK= Einzel-Hall
OA= Hall-Potentiometer (analoge RUckmeldung)

OF= PWM

8-poliger Stecker 12-poliger Stecker
A = 10-Link B = 1/O Basic

0 = Ohne C = I/O Customised
6 = LIN-Bus F = 1/O Full

7 = CAN-Bus J1939 Q = Modbus RTU

9 = CANopen S = 10-Link
12-poliger Stecker (mit geteilter Versorgung)

E = Ethernet/IP*

G = CAN-Bus J1939

H = CANopen

P = Profinet

T = Modbus TCP/IP X = Spezial

A =12V BDC

B = 24V BDC

0 = Mikroschalter

1 = Signalschalter

2 = Nullpunkt

A = |IP66 + IPG9OK

B = IP66 + IPGOK + Schrauben aus rostfreiem Stahl

C = IP66 + Verstarkte Ausfuhrung (stoR3fest)

D = IP66 + IPE9K Verstarkt + Schrauben aus rostfreiem Stahl (stof3fest)
T = IECEx + ATEX (ATEX nicht fur 12-poligen Stecker)

U = IECEx + ATEX + Schrauben aus rostfreiem Stahl (nicht fUr 12-pol. Stecker)
9 = Raue Umgebung + IP66/IP69K

Dunkelolivgrau NCS S7000-N
Tiefschwarz RAL 9005 (raue Umgebung)

* Antriebe mit Ethernet/IP sind nur mit Steckertyp E und Kabeltyp S kompatibel.
(Bestellnummer: 0257079)
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Bestellbeispiel
25030 XXX 0O00OKOAOA=3133S10000 XXX

Typ Hintere Verzinkter Stahl - geschlitzt Rostfreier Stahl - geschlitzt
Aufnahme 1 = @10,2 (0251011) A = ¢10,2 (0251015)
2 = Mit Buchsen ¢ 10,2 B = Mit Buchsen ¢ 10,2
3 = ¢12,3(0251010) C = ¢12,3(0251014)
4 = Mit Buchsen @ 8,2 D = Mit Buchsen @ 8,2
5 = @10,2 + Mutter (0251032) F = ¢10,2 + Mutter (0251034)
6 = Mit Buchsen ¢ 10,2 + Mutter G = Mit Buchsen ¢ 10,2 + Mutter
7 = @12,3 + Mutter (0251026) H = 12,3 + Mutter (0251033)
8 = Mit Buchsen @ 8,2 + Mutter | = Mit Buchsen @ 8,2 + Mutter
M = AuBengewinde-Adapter M12 X = Spezial
(0251021)
Hintere Aufnahme 1 = 0O°
Ausrichtung 2 = 90°
Typ Vordere Verzinkter Stahl Rostfreier Stahl
Aufnahme 1 = 10,2 (0231033) A = ¢10,2 (0231096)
2 = Mit Buchsen ¢ 10,2 B = Mit Buchsen @ 10,2
3 = ¢12,3(0231016) C = 12,3 (0231095)
4 = Mit Buchsen @ 8,2 D = Mit Buchsen @ 8,2
K = Kugelgelenkkopf g 10 H7
(0351053)
L = Kugelgelenkkopf g 12 H7
(0351035)
F = Innengewinde-Adapter M8
(0251039)
M = Auf3engewinde-Adapter M12
(231094)
X = Spezial
Steckertyp 0 = Ohne (wenn kein Kabel ausgewahlt wird)
C = Offene Aderenden (wenn kein Stecker gewunscht wird)
E = Ethernet M12 Y-Kabel (0257079)*
P = 10-Link M12 Y-Kabel (0257077)
R = Modbus RTU M12 Y-Kabel (0257078)
| = DEUTSCH gegossen (DT4)
J = DEUTSCH (DT4)
K = AMP Superseal
L = AMP Superseal gegossen
M = M12 5P (Nur IO-Link Lange: 0,3 m)
S = SMPS (Nur Kabellange: 0,3 und 1,5 m)
X = Spezial
Kabel 0 = Ohne
S = Gerade 0,75 m (8-adrig o. 2-adrig, wenn keine Ruckmeldung erforderlich ist)*
T = Gerade 15 m (8-adrig o. 2-adrig, wenn keine RUckmeldung erforderlich ist)
R = Gerade 50 m (8-adrig o. 2-adrig, wenn keine Ruckmeldung erforderlich ist)
U = Gerade 0,3 m (nur IO-Link)
V = Gerade1Om
Y = Geradel15 m (11-adrig)**
Z = Gerade 5m (11-adrig)**
P = Y-Kabel 2 m (nur Bus)
X = Spezial

* Antriebe mit Ethernet/IP sind nur mit Steckertyp E und Kabeltyp S kompatibel (Bestellnummer:
0257079)

** Die Kabeloptionen Y und Z sind nur mit Steckertyp C oder | verfugbar.
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Bestellbeispiel

25 030 XXX O0OKOAOA=313JS10000 XXX

Endstoppsignal CAN / LIN / 10-Link (8-pol.) IC Advanced (8-pol.) und I/O (12-pol.)
Ausgang 0 = Ohne O = Ohne
A = A_HIGH/A_HIGH
Standard (8-pol.) B = A_LOW/A_HIGH
0 = Ohne C = A_HIGH/A_LOW
1 =13Ja D = A_LLOW/A_LOW
E = LOW/A_HIGH
IC Basic (8-pol.) F = HIGH/A_HIGH
1T =3Ja G = LOW/A_LOW
H = HIGH/A_LOW
IC Parallel (8-pol.) J = A_HIGH/LOW
1 = A_HIGH/A_HIGH K = A_LLOW/LOW
L = A_HIGH/HIGH
IC Parallel mit Rickmeldung (8-pol.) M = A_LOW /HIGH
X = Spezial N = LOW/LOW
P = HIGH/LOW
Q = LOW/HIGH
R = HIGH/HIGH
X = Spezial
Level der CAN / LIN / 10-Link IC Advanced und I/O
Rickmeldung 0 = Ohne O = Ohne
A =0-10V
Standard B =05-45V
0 = Ohne C =4-20mA
1T =0-10V D = 10-90 % (nur IC Advanced)
2 =05-45V E = 20-80 % (nur IC Advanced)
3 = 4-20mMA G =1-9V
4 =T70-90% X = Spezial
5 =20-80%
9 = Spezial
IC Basic IC Parallel
8 = Ohne Z = IC Parallel
Y = Parallel mit RUckmeldung
X = Spezial
Art der Last 0 = Druck/Zug
1 = Druck
2 = Zug
Parallelbetrieb 0 = Keiner oder unkritisch Parallel (nur fur IC Parallel)

2-8= Kritisch parallel

Software-

o Standard-Konfiguration
konfiguration X

Spezifische Konfiguration

Einbaumafe xxx = Gemessenin mm
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Technische Daten

12V
D . *Typ Strom-
. Geschwin-
Selbstsperrung min. (N) digkeit verbrauch
. Hall (mm/e) (A)
Max. Spindel- Auflésun Standard
Last Mit Ohne steigung (mm/Zéhg-, Hublan-
(N) Kurzschluss Kurzschluss (mm) gen (mm)
. . lung) Ohne | Voll- Ohne | Voll-
Selbst- | *Ruck- | Selbst- | *Ruck- Last | last Last | last
sperre lauf | sperre lauf
(N) (mm) (N) (mm)
2.500 | 2.500 1 2.500 1 3 0,125 3,1 2,5 20-500 0,8 38
1.500 1.500 1 1.500 2 6 0,250 6,6 52 20-600 0,8 3,8
1.200 | 1.200 2 1.200 4 9 0,375 9,9 7,5 20-600 0,9 4,0
900 900 3 900 7 12 0,500 13 9,6 20-600 0,9 3,8
600 600 5 600 12 20 0,830 25 18 20-600 0,9 4,0
24V
TYp. . *Typ Strom-
. Geschwin-
Selbstsperrung min. (N) digkeit verbrauch
. Hall (mm/s) (A)
Spindel- .. Standard
Max. 2 q Auflésung -
Mit Ohne steigung - Hublan-
Last (N) (mm/Z&h-
Kurzschluss Kurzschluss (mm) gen (mm)
- - lung) Ohne | Voll- Ohne | Voll-
Selbst- | *Ruck- |Selbst- | *Ruck- Last | last Last | last
sperre lauf | sperre | lauf
(N) (mm) (N) (mm)
2.500 | 2.500 1 2.500 1 3 0,125 3,2 2,6 20-500 0,4 19
1.500 | 1.500 1 1.500 2 6 0,250 6,4 5,5 20-600 0,4 19
1.200 | 1.200 2 1.200 4 9 0,375 9,5 8,1 20-600 0,4 2,0
900 900 3 900 7 12 0,500 12,6 | 10,4 | 20-600 0,4 19
600 600 5 600 12 20 0,830 25 18 20-600 0,4 2,0

** Der Rucklauf wurde mit einer stabilen Stromversorgung bei einer Umgebungstemperatur von 20°C
nach 120 Sekunden kontinuierlicher Druckbelastung gemessen.

Um eine maximale Selbsthemmung zu gewahrleisten, stellen Sie bitte sicher, dass der
Motor im Stillstand kurzgeschlossen ist. Aktuatoren mit integrierter Steuerung bieten diese
Funktion, solange der Aktuator mit Strom versorgt wird.

Bei Verwendung des Softstopps an einem Gleichstrommotor wird eine kurze Spannungs-
spitze mit héherer Spannung an die Stromversorgung zurickgesendet. Bei der Auswahl der
Stromversorgung ist es wichtig, dass diese den Ausgang nicht abschaltet, wenn dieser ruck-
warts gerichtete Lastabfall auftritt.

Eine Hall-Zahlung erfolgt jedes Mal, wenn das Signal seinen Zustand andert (von hoch zu
niedrig oder umgekehrt). Zwei Hall-Zahlungen (positiv und negativ) erzeugen einen Hall-
Impuls.

Die typischen Werte konnen eine Abweichung von * 20 % bei den Stromwerten und + 10 %
bei den Geschwindigkeitswerten aufweisen. Die Messungen werden mit einem Aktuator in
Verbindung mit einer stabilen Stromversorgung und einer Umgebungstemperatur von 20
°C durchgefuhrt.

Bitte beachten Sie, dass alle Aktuatoren mit ,Softstopp in Richtung Endstopp” mit einer
geregelten Geschwindigkeit laufen, die in der Regel etwa 80 % der Nenngeschwindigkeit
betragt.




10 |LA25

Eloxiertes Spezialgehause

Dieses Gehause (Bestellbeispielwert Schutzart: 9) wird fur den Einsatz in besonders rauen Umge-
bungen empfohlen, wie z. B. in Stallen, wo der Antrieb mit extrem korrosiven FlUssigkeiten und/oder
Dampfen wie Ammoniak in BerGhrung kommt.

Die Option eloxiertes Gehause beinhaltet eine spezielle Oberflachenbehandlung des Aluminiumge-
hauses, um die Korrosion des Gehauses zu reduzieren und das Eindringen von Dampfen oder FlUssig-
keiten in den Stellantrieb zu verhindern.

Das eloxierte Gehause ist ebenfalls IP66/IP69K. Es ist nur in schwarz erhaltlich.

Verstarkter Aktuator

{ Diese Art von Aktuator (Bestellbeispielwert Schutzart: C und D) ist robust gegen Vibrationen
und hohe Umgebungstemperaturen bis zu 85 °C.

Wenn Sie diesen Aktuatortyp bestellen, erhalten Sie:

m Manuell aufgetragenen Klebstoff auf den Schrauben fur das AuBenrohr und den Motor
m Ein Motorkabel, das manuell mit Klebstoff gesichert wurde
m Eine hintere Aufnahme, die mit einer M27-Mutter gesichert wurde

Das verstarkte Design ermdglicht es dem Aktuator, den TECHLINE® Erschutterungstest bei einer
Umgebungstemperatur von 85 °C zu bestehen*

Ein Standardaktuator besteht den TECHLINE Erschutterungstest bei einer Umgebungstemperatur
von 25 °C.

* Weitere Informationen finden Sie unter ,Umweltprufungen — Mechanisch®.
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Geschwindigkeits- und Stromdiagramme

Die folgenden Diagramme zeigen typische Werte, die bei einer stabilen Stromversorgung und einer

Umgebungstemperatur von 20°C ermittelt wurden.

LA25 - 12 V Geschwindigkeit im Vergleich zur Last
25
E 20 20 mm
g 12 mm
; 15 — 9mm
g — 6mm
o — 3mm
©
L0
2
<
Q
0
O 5
0 \ \ \ \
0 500 1000 1500 2000
Last (N)
LA25 -12 V Strom im Vergleich zur Last
4
35 / / / /
3 // / / 20 mm
/// / — 12mm
25 9 mm
; V/ y — cm
5 2 //// 3mm
g ///
1 /=
05
0 } } } }
0 500 1000 1500 2000
Last (N)
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Geschwindigkeits- und Stromdiagramme

Die folgenden Diagramme zeigen typische Werte, die bei einer stabilen Stromversorgung und einer
Umgebungstemperatur von 20°C ermittelt wurden..

LA25 - 24 V Geschwindigkeit im Vergleich zur Last

25
w
E 20 20 mm
é 12mm
% 15 — 9 mm
X -
[} — 6 mm
= 10
2
O
n
o)
O s

0 j 1 ] \ B

o 500 1000 1500 2000 2500
Last (N)

LA25 - 24V Strom im Vergleich zur Last

S

12mm

9mm

6 mm

\
\
Il

3Imm

N
\

0.5

6] 500 1000 1500 2000 2500
Last (N)
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Stromgrenzen

Wenn der Stromverbrauch des Aktuators Uber den eingestellten Grenzwert steigt, regelt der Aktuator
und versucht, ihn unter dem eingestellten Stromgrenzwert zu halten, indem er die PWM und damit
auch die Geschwindigkeit entsprechend reduziert. Der Aktuator fuhrt dies kontinuierlich aus, bis er
sich nicht mehr bewegt (mechanisch blockiert). Wenn sich das Hall-Ruckmeldungssignal wahrend
des eingestellten Zeitrahmens nicht andert, unterbricht die integrierte Steuerung die Stromversor-
gung des H-BrUcken-Motorstromkreises.

Wenn der Aktuator aufgrund der oben genannten Kriterien angehalten wird, bewegt er sich auto-
matisch leicht in die entgegengesetzte Richtung, um das Drehmoment in einer Blockiersituation zu
verringern.

Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zur I/O-Schnittstelle.

Referenztem-

Plattform 12v e peratur: 0°C

|O-Link (8-polig)
I/O Basic

I/O Customised 8A > A
Ethernet/IP mit geteilter Versorgung

1/O Full

CAN-Bus 31939 mit geteilter Versorgung
CANopen mit geteilter Versorgung
Profinet mit geteilter Versorgung
Modbus RTU

|O-Link (12-polig)

Modbus TCP/IP mit geteilter Versorgung

Daruber

9 A 6 A Darunter

0o UTITOoOTMmMOm>

Stromabschaltung

Das Prinzip hinter der Messung der Stromabschaltung besteht aus einem Zahler fur die Uberschrei-
tung und einem Zahler fur die Unterschreitung des Grenzwerts. Wenn der Timeout-Zahler einen
bestimmten Wert erreicht, tritt die Stromabschaltung in Kraft. Der ZeitUberschreitungswert ist auf
500 ms voreingestellt.

Plattform 12V 24V Referenztem-
peratur: 0°C
LIN-Bus 8A 5A DarUber

CAN bus J1939
CANopen 8A 8A Darunter

O Jo0
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Hub- und Einbautoleranzen

Stei- Beispiel fur | _. Beispiel fur
Plattform gung | Hubtole- | “SCR Finbau- | 200 m Ein-
(mm) ranz Hub toleranz baumaB
198 bis +2/-2 198 bis
3/6/9/12 | +2/-2 mm 202 mm mm 202 mm
0 | Keine mit eingebauten Endschaltern
199 bis +2/-2 198 bis
20 +3/-1mm 203 mm mm 202 mm
A | 10-Link (8-polig)
B | I/O Basic ) )
C | I/O Customised 3/6/9/12 | +1 /-3 mm 197 bis *2/-2 198 bis
E | Ethernet/IP mit geteilter Versorgung 201 mm mm 202 mm
F I/O Full
G | CAN bus J1939 mit geteilter Versorgung
H | CANopen mit geteilter Versorgung
P | Profinet mit geteilter Versorgung . .
O | Modbus RTU 50 +2 /-2 mm 198 bis +2/-2 198 bis
T | Modbus TCP/IP mit geteilter Versorgung
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Ein

baumafle

Das Einbaumal3 ist abhangig von der gewahlten Sicherheitsoption und der Hublange(n).

Typen der vorderen Aufnahme

1,2,3,4, | M/vonder K,.L/:’ur dF/vgn
A B,C,D | Oberfliche | Mitteder | der Ober-
e Bohrung flache
Sicherheitsoption Hublange Sp|r;3¢:l;te|- MindesteinbaumaBe
Keine Sicherheitsoption 3 168 165 179 158
oder Sicherheitsmutter 20-49
far Druck 6,90.12 160 157 171 150
Keine Sicherheitsoption 20 - 48 20 160 157 171 150
;'jgerhe'tsm“tter far 20-49 6,90.12 172 169 183 162
[a]
J | Keine Sicherheitsoption 3 118 +s 115+s 129 +s 108 +s
o oder Sicherheitsmutter 50-200
< | fr Druck 6,90 12 110 +s 107 +s 121+s 100 +s
'g Keine Sicherheitsoption 49 -200 20 112 +s 109 +s 123 +s 102 +s
3 . . ..
% | Sicherheitsmutter fur 50-200 | 6,90 12 122 +s 119 +s 133 +5 112 +s
M | ZUg
N
-
2 | Keine Sicherheitsoption
Iz' oder Sicherheitsmutter 201 - 400 3 138 +s 135 +s 149 +s 128 +s
g far Druck
'F‘, Keine Sicherheitsoption 201-400 | 6,9,120.20 130 +s 127 +s 141 +s 120 +s
c
3 | Sicherheitsmutterfur | 501 400 | 6,90.12 130 +5s 127 + s 141+s | 120+s
P Druck
1
ol - . .
2 ;Egerhe'tsmuuerf“r 201-400 | 6,90.12 142 +5s 139 +s 153+s | 132+s
£
Keine Sicherheitsoption
oder Sicherheitsmutter 401 -500 3 158 +s 155 +s 169 +s 148 +s
fur Druck
Keine Sicherheitsoption 401-600 | 6,9,120.20 150 +s 147 +s 161 +s 140 +s
Sicherheitsmutter fur 401-600| 6,90 12 150 +s 147 +s 161+s 140 +s
Druck
;'jgerhe'tsmuuerf”r 401-600| 6,90.12 162 +s 159 +5 173 +s 152 +s

O

Diese Einbaumal3e werden gemall der Einbauzeichnung gemessen.
*718 + s =118 + Hublange
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Einbaumafe

Alle Mafe sind in mm angegeben.

Das Einbaumaf hangt von der gewahlten Sicherheitsoption und der/den Hublange(n) ab.

Typen der vorderen Aufnahme

1.2.3.4 M /von K,L/zur | F/von der
A, B, C’ D’ der Ober- Mitte der Oberfla-
T flache Bohrung che
Sicherheitsoption Hublange sP"g‘ﬂi';te" MindesteinbaumaBe
Keine Sicherheitsoption
oder Sicherheitsmutter 20 - 49 3 155 152 166 145
fur Druck
Keine Sicherheitsoption
oder Sicherheitsmutter 20 - 49 6,90.12 147 144 158 137
fur Druck
Keine Sicherheitsoption 20 - 48 20 147 144 158 137
;‘Sgerhe'tsm“tter fur 20-49 | 6,90.12 159 156 170 149
Keine Sicherheitsoption
oder Sicherheitsmutter 50-200 3 105 +s 102 +s 116 +s 95 +s
far Druck
s | Keine Sicherheitsoption 50-200 6,90.12 97 +s 94 +s 108 +s 87 +s
% Keine Sicherheitsoption 49 -200 20 99 +s 96 +s 110 +s 89 +s
=
o | o . .
g | Sicherheitsmutter fir | 65 500 | 6,90.12 98 +s 9% +s 108 +5s 87 +s
£ | Druck
©
g < . .
§ | Sicherheitsmutter fr | 55 500 | 6,90.12 | 110+s | 106+s | 120+s 99 +s
< | 4ug
(]
1
o
£ | Keine Sicherheitsoption
T | oder Sicherheitsmutter 201 - 400 3 125 +s 122 +s 136 +s 115 +s
fur Druck
Keine Sicherheitsoption | 201 -400 | 6,9,120.20 117 +s 114 +s 128 +s 107 +s
sicherheitsmutter fur 201-400 | 6,90.12 117 +s 114 +5s 128+s 107 +s
Druck
;Sgerhe'tsm“tterf“r 201-400 | 6,90.12 129+s 126 +s 140 +s 119+s
Keine Sicherheitsoption
oder Sicherheitsmutter 401 - 500 3 145 +s 142 +s 156 +s 135 +s
far Druck
Keine Sicherheitsoption
oder Sicherheitsmutter 401 -600 | 6,9,120.20 137 +s 134 +s 148 +s 127 +s
fur Druck
;’Sgerhe'tsm”tterfur 401-600 | 6,9,120.20 | 149+s 146 +5 160 +s 139+s

@

Diese Einbaumale werden gemal der Einbauzeichnung gemessen.
*118 + s =118 + Hublange
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Einbaumafe

Alle Mafe sind in mm angegeben.

Das Einbaumaf hangt von der gewahlten Sicherheitsoption und der/den Hublange(n) ab.

Typen der vorderen Aufnahme

1,2, 3,4, dM/vtc:n K,.L/zur F / von der
A,B,C,p | derober- | Mitteder | fiiche
rer e flaiche Bohrung
Sicherheitsoption Hubldnge Sp';ﬂi‘;te" Mindesteinbaumafe
Keine Sicherheitsoption 3 174 171 185 164
oder Sicherheitsmutter 20-49
fiir Druck 6,9 oder 12 166 163 177 156
Keine Sicherheitsoption 20 - 48 20 166 163 177 156
_ ;fgerhe'tsmuuer far 20-49 | 6,9 oder 12 178 175 189 168
T
4}
L | Keine Sicherheitsoption 3 124 +s 121 +s 135+s 114 +s
2 | oder Sicherheitsmutter 50-200
5 | fir Druck 6,9 oder 12 ll6+s 113 +s 127 +s 106 +s
©
i~ | Keine Sicherheitsoption 49 -200 20 118 +s 115+s 129 +s 108 +s
S| o . .
o ;'Sgerhe'tsm“tterfur 50-200 | 6,90der12 | 128+s 125+s 139+s 118+s
o
2
G
£ | Keine Sicherheitsoption 3 l44+s l4l+s 155+s 134+s
£ | oder Sicherheitsmutter | 201 - 400
2| fur bruck 6.9, %Oder 136 +s 133 +s 147 +s 126 +s
=]
o ;fgerhe'tsmuuer fr 1201-400| 6,90der12 | 148+s 145+s | 159+s | 138+s
3
£
I
Keine Sicherheitsoption
oder Sicherheitsmutter 401 - 500 3 164 +s 161 +s 175 +s 154 +s
fur Druck
Keine Sicherheitsoption
oder Sicherheitsmutter 401 - 600 6.9, é% oder 156 +s 153 +s 167 +s 146 +s
flr Druck
;fgerhe'tsmuuer U 1401-600 | &2 120dN | 1684 165+s | 179+s | 158+s

@

Diese EinbaumafRe werden gemaf der Einbauzeichnung gemessen.
*1N8 +s =118 + Hublange
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Einbaumafe

Alle Maf3e sind in mm angegeben.

EinbaumafBe Option M, F

@ Um ein verlangertes EBM zu erhalten, muss das EBM mindestens 6 mm langer sein als das

Standard-EBM.

| —
@__f——f——“"
|
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Vordere Aufnahmen

Option “1" und “A”
LINAK P/N: 0231033, verzinkter Stahl
LINAK P/N: 0231096, rostfreier Stahl AIS| 304

13+0,15

27402
25+02 Ql
&
O
N ~L—
|
| ol
| =+
—t-—— fm-——— &
: N
| Q|
|
/'r\

Option “2" und “B”
LINAK P/N: 0231016 mit Buchsen, verzinkter Stahl
LINAK P/N: 0231095 mit Buchsen, rostfreier Stahl AISI 304

6,2+0,1

14+0,1

26

{ Die vordere Aufnahme darf sich nur um O bis 180 Grad drehen.

©10,2+0,1
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Vordere Aufnahmen

Option “3" und “C”

LINAK P/N: 0231016, verzinkter Stahl

LINAK P/N: 0231095, rostfreier Stahl AISI 304

27:02

25+0.2

6,2+0,1

Option “4" und “D”"

LINAK P/N: 0231033 mit Buchsen, verzinkter Stahl
LINAK P/N: 0231096 mit Buchsen, rostfreier Stahl AlS| 304

13+0,15

@ 21,8+0,1

27+0.2

2+0,1

6,2+0]]

26

{ Die vordere Aufnahme darf sich nur um O bis 180 Grad drehen.

14+0,1

212,340,

© 8,2+0,1
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Vordere Aufnahmen

Option “K”"

LINAK P/N: 0351053 rostfreier Stahl AISI 304

5

Option “L"

LINAK P/N: 0351035 rostfreier Stahl AISI 304

@ 32

@ 12H7

N

Option “M”

LINAK P/N: 0231094 rostfreier Stahl AIS| 304

16

1

M12x1,75

{ Die vordere Aufnahme darf sich nur um 0-180 Grad gegen den Uhrzeigersinn drehen.

Option “F”

LINAK P/N: 0251039 rostfreier Stahl AISI 303
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Hintere Aufnahmen

Option “1" und “A”
LINAK P/N: 0251011 verzinkter Stahl
LINAK P/N: 0251015 rostfreier Stahl AISI 304

25+0,1

S R 13£0,1

|
6,2+0,1

|
|
|
|
|
i
i
|
:
\
|
|
@ 21,8+0]]

|

|

|

i

|

Option “2" und “B”
LINAK P/N: 0251010 mit Buchsen, verzinkter Stahl
LINAK P/N: 0251014 mit Buchsen, rostfreier Stahl AIS| 304

R 13+0,1

? 10,2401

6,2+0,1

Option “3" und “C”
LINAK P/N: 0251010 verzinkter Stahl
LINAK P/N: 0251014 rostfreier Stahl AISI 304

25£0,1

— 13£0,1

?10,2+0,1

6,2+0,1

T‘
\
|
\
5 21,80,
|
|
|
1
|
I
|

212,3+0,]




Hintere Aufnahmen

Option “4" und “D”"
LINAK P/N: 0251011 mit Buchsen, verzinkter Stahl

— 13+0,1

N

(o]

i+

o
6,2+0,1

Option “5" und “F”
LINAK P/N: 0251032 ohne Buchsen, verzinkter Stahl
LINAK P/N: 0251034 ohne Buchsen, AIS| 304

26+0,1
25401 5
+1
!
©
\
[l
‘ —
1 ol |
[ +1
S S _ )
| N
i IS
—

Option “6" und "G"
LINAK P/N: 0251026 mit Buchsen, verzinkter Stahl
LINAK P/N: 0251033 mit Buchsen, AIS| 304

13+0,1

6,2+0,1

LA25| 23

? 8,2+0,1

210,2+0,1

©10,2+0,1
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Hintere Aufnahmen

Option “7" und “H"
LINAK P/N: 0251026 verzinkter Stahl
LINAK P/N: 0251033 rostfreier Stahl AISI 304

N
[
+
o
6,2+0,1

T

@ 21,8+0,1

?12,3+0,1

.

Option “8" und “I"
LINAK P/N: 0251032 mit Buchsen, verzinkter Stahl
LINAK P/N: 0251034 mit Buchsen, rostfreier Stahl AIS| 304

6,2+0,1

? 8,2+0,1

|

|

\

|

|

|
26

T T
&S

Option “M"
LINAK P/N: 0251021, rostfreier Stahl AISI 303

25+0,2

23

M12x1,75

]
L/

\\\\\\\\\\\\\ |

il

\\\\\\\\\\
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Ausrichtung Hintere Aufnahme

90°

Anmerkung: Alle mit einer Toleranz von +4°,
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Montage der Kabel

1. Schrauben Sie die 2. Entfernen Sie die 3. Stecken Sie das Kabel vor-
Abdeckung ab. Abdeckung. sichtig ohne Werkzeug ein.

Kabel entfernen

4. Schrauben Sie die Abdeckung wieder auf 5. Verwenden Sie einen
den Aktuator. Schraubenzieher, um das
Das Drehmoment der Deckelschraube be- Kabel hochzuziehen

tragtca. 1,5 Nm

@ Beim Wechseln der Kabel an einem LINAK® Aktuator ist es wichtig, dass dies sorgfaltig ge-
schieht, um die Stecker und Pins zu schutzen. Vor der Montage des neuen Kabels empfehlen
wir, die Buchse mit Vaseline einzufetten, um den hohen IP-Schutz zu erhalten und eine einfache
Montage zu gewahrleisten. Bitte stellen Sie sicher, dass sich der Stecker an der richtigen Stelle
befindet und vollstandig eingerastet ist, bevor die Kabelabdeckung montiert wird.

Bitte beachten Sie, dass die Stecker beschadigt werden kdnnen, wenn die Kabel mehr als drei-
mal montiert und demontiert werden. Daher empfehlen wir, solche Kabel zu entsorgen und zu
ersetzen.

Beachten Sie auch, dass die Kabel nicht zum Tragen des Antriebs verwendet werden sollten.

Wir empfehlen, einige Vorsichtsmalnahmen zu ergreifen und die Verdrahtung so zu gestalten,
dass das Kabelende in einem geschlossenen, geschutzten Bereich verbleibt, um den hohen IP-
Schutz zu gewahrleisten.

/| Nicht gultig fur ATEX-Kabel. Bitte beachten Sie das Kapitel ATEX fur die korrekte Kabelmontage
an Antrieben mit ATEX-Zulassung.
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Kabel

Abmessungen des Strom- und Signalkabels
LINAK P/N: 0147032 (nur fir Standardantriebe)

Farbe AufBenmafe Aderquerschnitt mm? AWG*
Braun @ 1,8mm 1,0 18
Blau @ 1,8 mMmm 1,0 18
Violett @ 1,8mm 1,0 18
Schwarz @ 1,8 mm 1,0 18
Rot @ 1,8 mm 1,0 18
Gelb @ 1,8 mm 1,0 18
Grun @ 1,8 mm 1,0 18
Weif3 @ 1,8mm 1,0 18

) s

Ln
'_o.
O
+I
00]
(S
ArtikelInummern fir 8-polige Anschlusskabel
C J/K I/L
Lange: siehe Tabelle £30 ‘ 90
Lange: siehe Tabelle +30 42
Lange: siehe Tabelle +30_ 20
Stecker
N (== *Elﬂ -
n
5
+
o0}
I e
Bestellnr. LINAK P/N Linge (mm) Lange (mm) Linge (mm)
S 0147001 -850 CS 810 JS/KS 785 IS/LS 740
T 0147001 - 1600 CT 1.560 JIT/KT 1.535 IT/LT 1.490
R 0147001 -5100 CR 4.960 JR/KR 4935 IR/LR 4.890
\% 0147001 -10100 cVv 10.060 IV/IKV 10.035 V/LV 9.990

*AWG: Amerikanisches Kabelmaf
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Kabel

Abmessungen des Strom- und Signalkabels

LINAK P/N: 0257057 (Nur fiir Antriebe mit 1/O, CAN-Bus J1939, CANopen, IO-Link Parallel und Mod-
bus RTU Parallel)

Farbe AuBBenmafe Aderquerschnitt mm2 AWG
Grau @ 1,5mm 0,5 20
Hellblau @ 1,5mm 0,5 20
Gelb @ 1,5mm 0,5 20
Rot @ 1,5 mm 0,5 20
Weif3 @ 1,5mm 0,5 20
Violett @ 1,5 mm 0,5 20
Orange @ 1,5 mm 0,5 20
Grun @ 1,5 mm 0,5 20
Schwarz @ 1,5 mm 0,5 20
Blau @ 1,8mm 1 18
Braun ?1,8mMmm 1 18

\

A

1l

ArtikelInummern fiir 12-polige Anschlusskabel

Tabelle der Kabel-Teilenummern

Bestellnr. LINAK P/N Kabeltyp # Adern Lange in mm
Y 0257057 - 1600 Strom + Signal 11 1.600 + 30
Z 0257057 -5100 Strom + Signal 11 5.100+50
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Kabel

Abmessungen des Strom- und Signalkabels
LINAK P/N: 0257077 (Nur fur Antriebe mit 10-Link)

Farbe AuBBenmafie Aderquerschnitt mm? AWG
J1
Grau @ 1,5mm 0,5 20
Hellblau @ 1,5 mm 0,5 20
Gelb @ 1,5mm 0,5 20
Rot @ 1,5 mm 0,5 20
Weif3 @ 1,5mm 0,5 20
Violett @ 1,5 mm 0,5 20
Orange @ 1,5 mm 0,5 20
Grun @ 1,5mm 0,5 20
Schwarz @ 1,5 mm 0,5 20
Blau @ 1,8mm 1 18
Braun ?1,8mMmm 1 18
J2
Grau ?1,8mMmm 1 18
Hellblau @ 1,8mm 1 18
Orange @ 1,8 mm 1 18
J3
Blau @ 1,8 mm 1 18
Braun @ 1,8mm 1 18

2000+40

50+5

841
%JB

400420

) [

HHH |

150420 J2
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Kabel

Abmessungen des Strom- und Signalkabels
LINAK P/N: 0257078 (Nur fiir Antriebe mit Modbus RTU)

Farbe AuBBenmafie Aderquerschnitt mm2 AWG
J1
Grau @ 1,5mm 0,5 20
Hellblau @ 1,5mm 0,5 20
Gelb @ 1,5mm 0,5 20
Rot @ 1,5 mm 0,5 20
Weif3 @ 1,5mm 0,5 20
Violett @ 1,5 mm 0,5 20
Orange @ 1,5 mm 0,5 20
Grun @ 1,5mm 0,5 20
Schwarz @ 1,5 mm 0,5 20
Blau @ 1,8mm 1 18
Braun ?1,8mMmm 1 18
J2
Hellblau @ 1,8 mm 0,34 22
Gelb @ 1,8mm 0,34 22
Rot @ 1,8mm 0,34 22
Grun ?1,8mm 0,34 22
Schwarz @ 1,8 mm 0,34 22
J3
Blau @ 1,8mm 1 18
Braun ?1,8mMmm 1 18

2000+40

50+5

)/

250+20 J2

700430 841
. —
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Kabel

Abmessungen des Strom- und Signalkabels
LINAK P/N: 0257079 (Nur fiir Antriebe mit Ethernet/IP)

Farbe AuBBenmafle Aderquerschnitt mm? AWG
J1
Grau @ 1,5mm 0,5 20
Hellblau @ 1,5 mm 0,5 20
Gelb @ 1,5mm 0,5 20
Rot @ 1,5 mm 0,5 20
Wei3 @ 1,5mm 0,5 20
Violett @ 1,5 mm 0,5 20
Orange @ 1,5 mm 0,5 20
Grin @1,5mm 0,5 20
Schwarz @ 1,5mm 0,5 20
Blau @1,8mm 1 18
Braun @ 1,8 mm 1 18
J2
Grau @ 1,8 mm 0,4 26
Hellblau @ 1,8 mm 0,4 26
Gelb @ 1,8 mm 0,4 26
Gran @ 1,8 mm 0,4 26
33
Rot ?1,8mm 0,4 26
Weil3 @ 1,8mm 0,4 26
Violett @ 1,8 mm 0,4 26
Orange ?1,8mm 0,4 26
Schwarz @ 1,8 mm 0,4 26
J4
Blau @ 1,8 Mmm 1 18
Braun @ 1,8mm 1 18

2000+40

400+20

0 [0 -] I

J2

|1

J3

D

J1
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Elektrische Installation

/7 = Um eine maximale Selbsthemmung zu gewahrleisten, stellen Sie bitte sicher, dass der Motor
| im Stillstand kurzgeschlossen ist. Antriebe mit integrierter Steuerung bieten diese Funktion,
solange der Antrieb mit Strom versorgt wird.

m Bei Verwendung des Softstopps an einem Gleichstrommotor wird eine kurze Spannungs-
spitze mit héherer Spannung an die Stromversorgung zurluckgesendet. Bei der Auswahl der
Stromversorgung ist es wichtig, dass diese den Ausgang nicht abschaltet, wenn diese ruck-
warts gerichtete Lastentladung auftritt.

m Bei Verwendung von Antrieben ohne integrierte Steuerung wird dringend empfohlen, eine
Sicherung zwischen Stromversorgung und Antrieb zu verwenden.

{ Die Stromversorgung fur Antriebe ohne integrierte Steuerung muss extern Uberwacht und bei
Uberlast abgeschaltet werden.
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Umweltpriufungen - Klima

Test

Anforderungen

Kommentar

TRD-Nummer

Kaltetest

EN60068-2-1 (Ab)

Lagerung bei niedriger Temperatur:
Temperatur: - 40 °C

Dauer: 72 Stunden

Aktuator ist nicht angeschlossen/betrie-
ben

GCetestet bei Raumtemperatur

TRD5675

Lagerung bei niedrigen Temperaturen:
Temperatur: -55 °C

Dauer: 24 Stunden

Aktuator ist nicht angeschlossen
Getestet bei Raumtemperatur

TRD5675

EN60068-2-1 (Ad)

Betrieb bei niedrigen Temperaturen:
Temperatur: -40 °C

Dauer: 4 Stunden

Getestet bei Raumtemperatur
innerhalb von 5 Minuten Uberlastung

Trockene Hitze

EN60068-2-2 (Bb)

Lagerung bei hohen Temperaturen:
Temperatur: +85 °C

Dauer: 72 Stunden

Aktuator ist nicht angeschlossen/betrie-
ben

Getestet bei Raumtemperatur

TRD5675

EN60068-2-2 (Bd)

Betrieb bei hohen Temperaturen:
Temperatur: +105 °C

Dauer: 24 Stunden

Antrieb bei hoher Temperatur betrieben

TRD5675

Feuchte Warme

EN60068-2-30 (Db)

Feuchte Hitze, zyklisch:

Relative Luftfeuchtigkeit: 93-98 %

Hohe Temperatur: +55 °Cin 12 Stunden
Tieftemperatur: +25 °C in 12 Stunden
Dauer: 21 Zyklen in 24 Stunden
Aktuator wird wahrend des Tests betrie-
ben

TRD5677

Salznebel

ENISO 9227

Dynamischer Salzspruhtest:
Salzlésung: 5 % Natriumchlorid (NaCl)
Temperatur: 35 £2 °C

Dauer: 500 Stunden

Aktuator wird betrieben

TRD5678

Thermischer Schock

Tauchtest:

Der Aktuator wird 4 Stunden lang auf
+85 °C erwarmt und 2 Stunden lang in
eine O °C kalte Salzwasser-Reinigungs-
mittelldsung getaucht. Danach folgt
eine 18-stundige Trockenzeit

Dauer: 5 Zyklen

TRD5679
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Umweltpriufungen - Klima

Schutzarten

EN60529 - IP66

IP6X - Staub:
Staubdicht: kein Eindringen von Staub
Aktuator ist nicht aktiviert

TRD5680

EN60529 - IP66

IPX6 - Wasser:

Das Eindringen von Wasser in Mengen,
die schadliche Wirkungen haben, ist
nicht erlaubt

Dauer: 100 Liter pro Minute in 3 Minu-
ten

Aktuator wird nicht aktiviert

TRD5682

DIN40OO50 - IP69K

IPX9K: Hochdruckreiniger.

Temperatur: +80 °C

Wasserdruck: 80-100 bar
Wasserdurchfluss: 14-16 I/min

Dauer: Jeweils 30 Sek. bei 4 verschiede-
nen Winkeln: 0°, 30°, 60° und 90°
Aktuator ist nicht aktiviert
Wassereintritt in Mengen, die schadliche
Auswirkungen haben, ist nicht erlaubt

TRD5680

Regen

Dynamischer Regentest:

Aktuatoren werden dem Dauerregen
ausgesetzt.

Betatigung der Aktuatoren und seitliche
Belastung mit 10 N

Dauer: 10.000 Zyklen und 240 Stunden

TRD5681
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Umweltprifungen - Mechanisch

Test

Anforderungen

Kommentar

TRD-Nummer

Mechanischer
Schock (Handha-
bung) - Falltest

3 StUrze auf 6 Flachen auf einen Beton-
boden
Fallhéhe: 500 mm auf alle Flachen

TRD5683

Mechanische
Erschutterung in
Betrieb

Spitzenimpuls-Amplitude: 50 G
Impulsdauer: 11 ms

Anzahl der Impulse: 18 insgesamt - 3 in
jeder Richtung fur alle drei Achsen

TRD5684

Spitzenimpuls-Amplitude: 30 G
Impulsdauer: 18 ms

Anzahl der Impulse: 18 insgesamt - 3 in
jeder Richtung fur alle drei Achsen

TRD5684

Spitzenimpuls-Amplitude: 25 G
Impulsdauer: 6 ms

Anzahl der Impulse: 6.000 insgesamt -
1.000 in jeder Richtung fur alle drei Achsen

TRD5684

Zufallige Vibrationen

Zufallige Vibrationen:
Von 18 Hz - 0,025 G bis 1000 Hz- 0,015 G

Dauer: 2 Stunden/Achse
UM-32-30-003

TRD5684
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Umweltprifungen - Elektrisch

Norm

Anforderungen

Schwerpunkt

2004/104/EC

Kfz-EMV-Richtlinie 2004/104/EG Uber elektrische
und elektronische Fahrzeugteile

Fahrzeuge und Mobilitat

EN/IEC 60204-1:
2006 +Al: 2009

Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausrustung
von Maschinen - Teil 1: Allgemeine Anforderungen

Industrieautomation

EN/IEC 60204-32:
2008

Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausristung
von Maschinen - Teil 32: Anforderungen fur Hebe-
zeuge

Industrieautomation

m ArbeitsbUhnen und Liftan-

lagen

EN/IEC 61000-6-1:
2007

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-1:
Fachgrundnormen - Storfestigkeit fur Wohnberei-
che, Geschéafts- und Gewerbebereiche sowie Klein-
betriebe

Industrieautomation

EN/IEC 61000-6-2:
2005

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-2:
Fachgrundnormen - Stérfestigkeit fur Industrieberei-
che

Industrieautomation

EN/IEC 61000-6-3:
2007 + A1:2011

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-3:
Fachgrundnormen - Stéraussendung fur Wohnbe-
reiche, Geschafts- und Gewerbebereiche sowie Klein-
betriebe

Industrieautomation

EN/IEC 61000-6-4:
2007 + A1:2011

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6:
Fachgrundnormen - Hauptabschnitt 4: Stéraussen-
dungsnorm fur Industriebereiche

Industrieautomation

EN 13309:2010

Baumaschinen

Bauwesen

EN/ISO 13766:2006

Erdbewegungsmaschinen - Elektromagnetische
Vertraglichkeit

Bauwesen

EN/ISO 14982:2009

Land- und forstwirtschaftliche Maschinen - Elektro-
magnetische Vertraglichkeit

Mobile Landtechnik
Outdoor-Gerate

EU-Sportbootrichtli-
nie 94/25/EG

IECEx / ATEX (Ex)

EN60079-0:2012
EN60079-31:2014

Diese Ex-Zertifizierung ermdglicht die Montage des
Stellantriebs in Ex-Staubbereichen:

1 2D Extbh HIC T135°C

Db Tamb -25 °C bis +65 °C

CCC Ex

CNCA-C23-01:2024
GB/T 3836.1-2021
GB/T 3836.31-2021
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Nichtkonforme Normen

Norm Erlduterung

Bitte beachten Sie, dass dieses Produkt nicht nach der Norm fUr medizinische elektri-
sche Gerate zugelassen werden kann. Durch die Kombination des Aluminiumgussge-
hauses mit der eingebauten Platine erfullen wir nicht die Vorschriften bezlglich des

Ableitstroms.

IEC 60601-1




Kontakt

PRODUKTIONSSTATTEN
DANEMARK - FIRMENZENTRALE

NIEDERLASSUNGEN
Australien

LINAK A/S LINAK Australia Pty. Ltd
TEL. +4573 151515 Tel.: +613 8796 9777
FAX: +45 74 45 80 48 Fax: +613 8796 9778

FAX (VERTRIEB): +45 73 15 16 13
WWW.LINAK.COM

E-Mail: sales@linak.com.au
www.linak.com.au

Belgien
CHINA LINAK Actuator-Systems NV/SA
II:_\FI\IIDAK (SHENZHEN) ACTUATOR SYSTEMS, (Belgien & Luxemburg)
- Tel: +32 (0)9 230 01 09
Et :gg Zgg 2218 gg;g E-Mail: beinfo@linak.be
” www.linak.be - www.frlinak.be
WWW.LINAK.CN
Brasilien
SLOWAKEI LINAK Do Brasil Comércio De Atuadores
LINAK SLOVAKIA S.R.O. Ltda.
TEL.: +421 51 7563 444 Tel: +55 (11) 2832 7070
WWW.LINAK.SK Fax: +55 (11) 2832 7060
E-Mail: info@linak.com.br
THAILAND www.linak.com.br
LINAK APAC LTD. Danemark - International
TEL: +66 33 265 400 LINAK International
WWW.LINAK.COM Tel: +4573151515
E-Mail: info@linak.com
USA www.linak.com
LINAK U.S. INC. . .
NORD- UND SUDAMERIKA HAUPTSITz ~ Dénemark - Vertrieb
TEL: +1 502 253 5595 LINAK DANMARK A/S
FAX: +1 502 253 5596 Tel.: 4586803611
WWW.LINAK-US COM Fax: *+45 86 82 90 51
WWW.LINAK-LATINAMERICA.COM E-Mail: linak@linak-silkeborg.dk

www.linak.dk

Deutschland

LINAK GmbH
Tel.: +49 6043 9655 0
Fax: +49 6043 9655 60
E-Mail: info@linak.de
www.linak.de
Finnland
LINAK OY
Tel.: +358 10 841 8700
E-Mail: linak@linak fi
www.linak fi
Frankreich
LINAK FRANCE E.U.R.L
Tel.: +33 (0) 2 4136 34 34
Fax: +33 (0) 2 4136 35 00
E-Mail: linak@linak.fr
www.linak.fr
Indien
LINAK A/S India Liaison Office
Tel.: +91120 4531797
Fax: +91120 4786428
E-Mail: info@linak.in
www.linak.in
Irland
LINAK UK Limited (Irland)
Tel.: +44 (0)121 544 221
Fax: +44 (0)121 544 2552
+44 (0)796 8551606 (UK
Mobil)
+35 387 634 6554 (Republik
Irland Mobil)
E-Mail: sales@linak.co.uk

www.linak.co.uk

Italien

LINAK ITALIA S.r.l.

Tel.: +39 02 48 46 33 66
Fax: +39 02 48 46 82 52
E-Mail: info@linak.it
www.linak.it

Japan

LINAK K.K.

Tel.: 81-45-533-0802
Fax: 81-45-533-0803
E-Mail: linak@linak.jp
www.linakjp

Kanada

LINAK Canada Inc.

Tel.: +1 502 253 5595
Fax: +1 416 255 7720
E-Mail: info@linak.ca

www.linak-us.com

Malaysia

LINAK Actuators Sdn. Bhd.

Tel.: +60 4 210 6500

Fax: +60 4 226 8901
E-Mail: info@linak-asia.com

www.linak.my

Niederlande
LINAK Actuator-Systems B.V.

Tel.: +31765 42 44 40/
+3176 200 1110

E-Mail: info@linak.nl

www.linak.nl

Neuseeland

LINAK New Zealand Ltd

Tel.: +64 9580 2071

Fax: +64 9580 2072

E-Mail: nzsales@linak.com.au

www.linak.com.au

Norwegen

LINAK Norge AS

Tel.: +47 32 82 90 90

E-Mail: info@linak.no

www.linak.no

Osterreich
LINAK Gmbh - Zweigniederlassung
Osterreich (Wien)

Tel.: +43 (1) 890 7446

Fax: +43 (1) 890 744615

E-Mail: info@linak.de

www.linak.at - www.linak.hu

Polen

LINAK Polska

LINAK Danmark A/S (Spdlka Akcyjna)

Tel.: +48 2229509 70/
+482229509 71

E-Mail: info@linak.pl

www.linak.pl

Republik Korea
LINAK Korea Ltd.

Tel.: +82 2 62311515
Fax: +82 2 62311516
E-mail: info@linak.kr

www.linak.kr

Schweden

LINAK Scandinavia AB

Tel.: +46 8 732 20 00
Fax: +46 8 732 20 50
E-Mail: info@linak.se
www.linak.se

Schweiz

LINAK AG

Tel.: +41 43 388 31 88
Fax: +41 43 388 31 87
E-Mail: info@linak.ch

www.linak.ch - www.fr.linak.ch
www.it.linak.ch

Slowakei

LINAK SLOVAKIA S.R.O.

Tel.: +421 517563 444
www.linak.sk

Spanien

LINAK Actuadores, S.L.u

Tel.: +34 93 588 27 77
Fax: +34 93 588 27 85
E-mail: esma@linak.es

www.linak.es

Taiwan

LINAK (Shenzhen) Actuator systems Ltd.

Taiwan Representative office
Tel.: +886 2 272 90068
Fax: +886 2 272 90096
E-Mail: sales@linak.com.tw
www.linak.com.tw

Tschechische Republik
LINAK C&S s.r.o.

Tel.: +42 0581741814
Fax: +42 058 170 2452
E-Mail: info@linak.cz

www.linak.cz - www.linak.sk

Tarkei

LINAK ith. ihr. San. ve Tic. AS.
Tel.: +90 312 4726338
Fax: +90 312 4726635
E-Mail: info@linak.com.tr

www.linak.com.tr

Vereinigtes Konigreich
LINAK UK Limited

Tel.: +44 (0)121 544 221
Fax: +44 (0)121 544 2552
E-Mail: sales@linak.co.uk

Www.linak.co.uk

VERTRETUNGEN

Argentinien

NOVOTEC ARGENTINA SRL

Tel.: 011-4303-8989 / 8900

Fax: 011-4032-0184

E-Mail: info@novotecargentina.com
www.novotecargentina.com

Indien

Mechatronics Control Equipments India

Pvt Ltd

Tel.: +91-44-28558484, 85

E-Mail: bala@mechatronicscontrol.com
www.mechatronicscontrol.com

Indonesien
PT. HIMALAYA EVEREST JAYA
Tel.: +6 221 544 8956,
+6 221 544 8965
Fax: +6 2216191925
Fax (Vertrieb): +6 221 619 4658
E-Mail: hejplastic-div@centrin.net.id
www.hej.co.id

Israel

NetivTech LTD

Phone: +972 55-2266-535
Fax: +972 2-9900-560
Email: info@NetivTech.com
www.netivtech.com

Kolumbien

MEM Ltda

Tel.: +[57] (1) 334-7666

Fax: +[57] (1) 282-1684

E-Mail: servicioalcliente@memltda.com.
co

www.mem.net.co

Singapur

Servo Dynamics Pte Ltd

Tel.: +65 6844 0288

Fax: +65 6844 0070

E-Mail: servodynamics@servo.com.sg
Sudafrika

Industrial Specialised Applications CC
Tel.: +27 011 466 0346

E-Mail: gartht@isagroup.co.za

Www.isaza.co.za

Vereinigte Arabische Emirate
Mechatronics

Phone: +971 4 267 431

Fax: +971 4 267 4312

E-mail: mechtron@emirates.net.ae

Nutzungsbedingungen

LINAK® legt groBen Wert auf die Richtigkeit und Aktualitat der Informationen Uber seine
Produkte. Der Anwender ist jedoch dafur verantwortlich, die Eignung der LINAK Produkte
far eine bestimmte Anwendung zu prufen.

Die Produkte von LINAK werden standig weiterentwickelt und kénnen jederzeit modi-
fiziert und geandert werden. LINAK behalt sich das Recht vor, Anderungen, Aktualisierun-
gen und Anpassungen ohne vorherige Ankindigung durchzufUhren. Aus dem gleichen
Grund kann LINAK nicht fur die Richtigkeit und den aktuellen Stand der gedruckten
Informationen auf seinen Produkten garantieren

LINAK ist bemUht, Auftrage zu erfullen. Aus den bereits genannten Grinden kann LINAK
jedoch nicht garantieren, dass ein bestimmtes Produkt zu einem bestimmten Zeitpunkt
verfugbar ist. LINAK behalt sich das Recht vor, den Verkauf von Produkten einzustellen,
die auf der Website, in Katalogen oder in anderen schriftlichen Unterlagen, die von LINAK,
LINAK Niederlassungen oder LINAK Partnern erstellt und produziert wurden, aufgefthrt

sind.

Alle Verkaufe unterliegen den ,Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen fur LINAK
A/S" die auf den LINAK Webseiten verfugbar sind
LINAK und das LINAK Logo sind eingetragene Warenzeichen von LINAK A/S. Alle Rechte

vorbehalten.

LINAK [

WE IMPROVE YOUR LIFE

Copyright®© LINAK - 2025-11 - LIT-72-03-008 D
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